RC25 kone + APRS levy Asennustelineen
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GPS mokkula Sirf 3 PGM-648

® GND Musta ja Kirkas

® +5v Punainen

® RX Valkoinen
(ei kytketd APRS kaytossa )

TX Vihrea

RX TTL Sininen

it

Naaras D9

TX TTL Keltanen
Eristetdan ja jatetadn kytkematta

Tai tama

GPS mokkula BR-304

GND Musta ja Kirkas

® +5v Punainen

RX Valkoinen
(ei kytketd APRS kaytossa )

® ® TX Vihred

Melkein kaikki muut GPS
mokkulat kdy kunhan on 4800 baudia

By: OH6HGN Teemu
13.04.2008




